Prof. Dr. Alfred Toth
Verkettungsrelationen in einer dyadischen Semiotik

1. In Toth (2026a) hatten wir Verkettungstypen fur eine dyadische Semiotik
(vgl. Toth 2026b) bestimmt. Im folgenden beschranken wir uns wiederum
darauf, einige der wichtigsten Typen anzugeben, nun aber mit Hilfe von
Strukturschemata (vgl. Toth 2026c¢). Wir verwenden das Verkettungszeichen
> steht statt blof3er Juxtapostition.

2. Strukturtypen von Verkettungsrelationen

2.1.R=((1.1,1.1) x (2.2, 2.2) ® (3.3,3.3))
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R=((22,22) (1.1, 1.1) 0 (1.1, 1.2) »a (1.1, 2.1) a (1.1, 2.2) = (1.2, 1.2)
b (1.2,2.1) 4 (1.2,2.2) 0 (2.1, 2.1) 0 (2.1, 2.2) 1 (2.2, 2.2))
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R =((3.3,33) (2.1, 2.1) x (2.1, 2.2) ® (2.1, 2.3) @ (2.1, 3.2) ™ (2.2, 2.2)
b (2.2,2.3) X (2.2,3.2) M (2.3, 2.3) x (2.3,3.2) ™ (3.2, 3.2))
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2.4.7Z(Qual) = Z(Qual, Int)

R=((1.1,1.1) » (1.1, 1.1) = (1.1, 1.2) & (1.1, 1.3) = (1.1, 3.1) = (1.2, 1.2)
(1.2, 1.3) @ (1.2,3.1) x (1.3, 1.3) = (1.3,3.1) ™ (3.1, 3.1))
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((2.2,2.2) x (1.1, 1.1) = (1.1, 1.2) = (1.1, 1.3) = (1.1, 2.1) < (1.1, 2.2) =
(1.1,2.3) < (1.1,3.1) a (1.1,3.2) ® (1.1,3.3) = (1.2, 1.2) »a (1.2, 1.3) > (1.2,
2.1) x (1.2,2.2) ™ (1.2, 2.3) @ (1.2,3.1) x (1.2,3.2) x (1.2,3.3) x (1.3, 1.3)
(1.3, 2.1) 1 (1.3, 2.2) @ (1.3, 2.3) x (1.3,3.1) = (1.3, 3.2) » (1.3, 3.3) ™
(2.1,2.1) ™ (2.1,2.2) x (2.1,2.3) 0 (2.1,3.1) 0 (2.1, 3.2) x (2.1, 3.3) @ (2.2,
2.2) M (2.2,2.3) M (2.2,3.1) ¥ (2.2,3.2) X (2.2,3.3) x (2.3,2.3) x (2.3,3.1)
d (2.3,3.2) ¥ (2.3,3.3) x (3.1,3.1) ® (3.1, 3.2) x (3.1, 3.3) ™ (3.2, 3.2)
(3.2,3.3) ™ (3.3,3.3).
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